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1. Diagramme de cas d’utilisation :

Mettre en place les deux acteurs secondaires ci-dessous et les relier aux cas d’utilisation : « Pipeline » et
« Milieu Marin »
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2. Diagramme des exigences : A partir du diagramme d’exigences ci-dessous et du dossier technique :

- Expliquez pourquoi la structure de commande est de type asservie ?
- Donner les 2 valeurs des critéres d’asservissement ?

- Quel est le réle de I'association « refine » ?
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3. Diagramme de définition de bloc de contexte (bdd de contexte) :

Identifier les éléments du contexte présents dans chacune des phases et remplir le tableau ci-dessous (en
mettant des croix dans les cases concernées). On considere une utilisation manuelle du sous-marin.
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4. Diagramme de définition de bloc (bdd) : Parmi les blocs ci-dessous (GPS, caméra, sonar, moteur, Hélice),
redessiner et relier ceux qui doivent étre liés directement au « system ». Positionner les blocs restants.

N.B. : certains blocs peuvent étre utilisés plusieurs fois.
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5. Diagramme de bloc interne (idd) :

couleur par nature de flux.

- Compléter le nom des blocs manquants a I'aide des propositions suivantes : propulseurs (x8), alimentation,
carte de commande, capteurs, batterie, interface homme machine et unité de stockage des données.
- Identifier sur chaque lien, la nature du flux (matiére, énergie, information), repasser les liens en utilisant une
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