TD-01c Spécialité SI - Modélisation des mécanismes

Documents disponibles sur sciencesdelingenieur.fr » menu ressources pédagogiques » Spécialité Sciences de I'Ingénieur

| — Le pilote automatique

Diagramme de bloc interne

ibd [Block] B )l

sPontenH |

5 o (5] Motour elctriaue *Réducteur 3 poulies courroie
*—I E

L Y T
—

5 :Coptour incromanial

/
’

4
Barro franche|

courroie

=~

7/
/—\\L

° X

moteur + pignon_1

a) Construire le graphe des liaisons du vérin électrique en se limitant aux 3 classes

d’équivalences définies dans la frontiere d’étude.

b) En déduire le schéma cinématique du vérin :
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Il — Portail électrique

a) Compléter les éléments ci-dessous en définissant le nom des liaisons, leur point d’application et leur

orientation.
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b) Donner le schéma cinématique du systéeme, vu de face puis vu de dessus.



Il = Train d’atterrissage

b) Proposer un schéma cinématique en vous aidant de ce filigrane.
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a) Compléter le graphe des liaisons en indiquant leur définition.
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