y L4 A y . N . . . . N
Sciences de | |nSenle“l' a) A partir des hypothéses de travail, calculer la vitesse de rotation Nyis de la vis d’entrainement du
pilote automatique.

TP
- = b) En déduire la vitesse de translation Viige (en mm-s™*) de I'ensemble {Tige + Ecrou} puis la puissance

_ -_ Chaine d’énergie du pilote (en W) délivrée en sortie du systeme.
H EE e |, E LUR” Automatique SIMRAD 2 — Analyses sur le systéme réel.

le choix de votre réussite

a) A l'aide d’instruments de mesures adaptés et par rapport aux modes de prélevements donnés en
annexes, mesurer les grandeurs suivantes lors de la rentrée de tige :

PILOTE AUTOMATIQU E DE BATEAU W électrique W électrique W mécanique de rotation W mécanique de translation
Aprés avoir étudier le schéma cinématique du systeme complet u=12v Up=.. Nimot = ... Viige = ...

- . . ; = Frige = .
vous réaliserez un ensemble de mesures électriques sur le pilote In = Tioe

automatique. Ces mesures seront menées en traction (rentrée

. , ibd [;hock] Plote automatique. ae/i:ane franche SIMRAD [ Plote amor}éuque de barre franche SMRAD u
de tige) chargée avec une masse de 12 kg (charge de 10 kg
associée au plateau de 2 kg). [7;%....,."
= B :Moteur électrique - : Réducteur a poulies courroie ~: Transformation de mouvement par yis écrou
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Hypothéses de travail et caractéristiques du mécanisme: —m—
¢ Vitesse de rotation du moteur électrique (régime nominal) pour cette force de 120 N : 5000 tr/min H ‘
. . : Accouplement avec la barre franche, B
* Nombre de dents de la poulie motrice : 20 dents ‘ pement S
S B ‘ =
* Nombres de dents de la poulie réceptrice : 71 dents [ B - —_ B - Covtour mcrémen W /)
. f:

e Pasdelavis:3 mm N ‘ \ Lo

; ] ) N e Barre franche |
¢ Course de la tige du pilote : 250 mm e e ]

i %Eﬁz%as : Clavier de parmglrlga et voyants de contréle
1 — Etude du schéma cinématique minimal
7 - Tension et courant moteur (U, 1), vitesse de rentrée de tige (Vyq), vitesse de rotation du moteur (N o)
15
T Xp b) Exprimer (en Watt) la puissance mécanique déployée en sortie (tige du pilote).
Energie
. # Electrigue {Tige + Ecrou} ) , . . < :
{Axe de fixation} Yp /‘ c) Calculer la puissance électrigue consommeée par le moteur. En déduire le rendement de la chaine

A « Moteur électrique + Réducteur a poulies courroie + Transformation de mouvement par vis écrou »

{Corps du pilote}

{Poulie motrice} {Barre + Safran}

3 — Analyse des mouvements sous SolidWorks, relevés de grandeurs physiques.

{Coque du bateau}
a) Ouvrez le modele numérique Pilote_Motion.SLDAM disponible dans le dossier Simrad_SolidWorks
puis faites fonctionner I’analyse de mouvement proposée.

b) A I'aide de graphiques, relevez la vitesse de rotation du moteur électrique Nmot, la vitesse de
rotation de la vis Nyis puis la vitesse de déplacement de la tige Viige .

c) Placer une force de traction de 20 N sur la tige de sortie puis relever la puissance Pmot délivrée par
le moteur lors d’une rentrée de tige.



